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1. Asamblări şi transmisii mecanice:  

a. Asamblări nedemontabile şi asamblări demontabile 

b. Osii, arbori, lagăre si cuplaje 

c. Transmisii cu curele şi roţi dinţate 

2. Măsurări tehnice pentru domeniul lungimi (mecanice) 

a. Sistemul Internaţional: mărimi fundamentale, asociate si derivate. 

b. Procesul de măsurare: metode, mijloace si erori de măsurare. 

c. Mijloace de măsurare pentru domeniul lungimi 

d. Precizia prelucrării: precizia dimensională, precizia formei geometrice a 

suprafeţei, precizia poziţiei suprafeţelor, rugozitatea suprafeţelor 

3. Bazele sistemelor mecatronice: 

a. Definire concept de mecatronică/robotică: importanţă şi utilizări. 

b. Subsisteme mecanice, subsisteme electronice/electrice, subsisteme informatice: 

definiţie şi exemple. 

4.  Tipuri de roboţi 

a. Definirea, clasificarea şi domenii de utilizare ale roboţilor 

b. Roboţi industriali: construcţie, caracteristici, exemple, utilizări. 

c. Roboţi mobili: construcţie, caracteristici – tipuri de mobilitate, 

avantaje/dezavantaje pentru tipurile de mobilitate.  
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1. Proiectarea demersului didactic   

a. Analiza programei scolare; 

b. Planificarea calendaristica; 

c. Proiectarea UI; 

d. Proiectarea lecției; 

e. Tipuri de lecții; 

f. Etapele proiectării lecției. 

2. Obiective operationale  

a. Delimitări conceptuale: competențe, obiective generale, obiective specifice, 

obiective operaționale; 

b. Exigențe în formularea obiectivelor operaționale; 

c. Procedura de operaționalizare a lui Mager. 

3. Metodologia activității de instruire și evaluare  

a. Metode de invatamant traditionale; 

b. Metode activ-participative și tehnici de lucru în grup; 

c. Criterii de selectie a metodelor pentru o secvență de instruire. 

4. Mediul de instruire și specificitatea mijloacelor de învățămînt folosite în predarea 

disciplinelor Robotică/Mecatronică.  

a. Funcțiile mijloacelor de învățământ; 

b. Clasificarea mijloacelor didactice; 
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c. Specificul utilizării mijloacelor de învățământ în predarea disciplinelor 

Robotică/Mecatronică. 

d. Integrarea resurselor digitale în procesul de predare–învățare–evaluare. 

5. Strategii didactice.  

a. Structura și componentele strategiei didactice; 

b. Elaborarea strategiilor didactice pentru lecții; 

c. Corelarea metodelor, mijloacelor și formelor de organizare a activității elevilor. 

6. Evaluarea rezultatelor școlare.  

a. Rolul, funcțiile și formele evaluării (inițială, formativă, sumativă); 

b. Metode și instrumente de evaluare; 

c. Testul docimologic; 

d. Tipologia itemilor: obiectivi, semiobiectivi și subiectivi. 
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