Tematica
Specializarea Robotica/Mecatronica

Grad didactic 11

1. Asamblari si transmisii mecanice:
a. Asamblari nedemontabile si asamblari demontabile
b. Osii, arbori, lagare si cuplaje
c. Transmisii cu curele si roti dintate
2. Masurari tehnice pentru domeniul lungimi (mecanice)
a. Sistemul International: marimi fundamentale, asociate si derivate.
b. Procesul de masurare: metode, mijloace si erori de masurare.
c. Mijloace de masurare pentru domeniul lungimi
d. Precizia prelucrdrii: precizia dimensionald, precizia formei geometrice a
suprafetei, precizia pozitiei suprafetelor, rugozitatea suprafetelor
3. Bazele sistemelor mecatronice:
a. Definire concept de mecatronica/robotica: importanta si utilizari.
b. Subsisteme mecanice, subsisteme electronice/electrice, subsisteme informatice:
definitie si exemple.
4. Tipuri de roboti
a. Definirea, clasificarea si domenii de utilizare ale robotilor
b. Roboti industriali: constructie, caracteristici, exemple, utilizari.
c. Roboti mobili: constructie, caracteristici — tipuri de mobilitate,
avantaje/dezavantaje pentru tipurile de mobilitate.
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Tematica pentru Didactica specializarii
Gradul didactic II

. Proiectarea demersului didactic

a. Analiza programei scolare;
Planificarea calendaristica;
Proiectarea Ul;

Proiectarea lectiei;

o a0

Tipuri de lectii;
f. Etapele proiectarii lectiei.
Obiective operationale
a. Delimitari conceptuale: competente, obiective generale, obiective specifice,
obiective operationale;
b. Exigente in formularea obiectivelor operationale;
c. Procedura de operationalizare a lui Mager.

. Metodologia activitatii de instruire si evaluare

a. Metode de invatamant traditionale;
b. Metode activ-participative si tehnici de lucru in grup;
c. Criterii de selectie a metodelor pentru o secventa de instruire.
. Mediul de instruire si specificitatea mijloacelor de inviatamint folosite in predarea
disciplinelor Roboticd/Mecatronica.
a. Functiile mijloacelor de invatamant;
b. Clasificarea mijloacelor didactice;
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c. Specificul utilizarii mijloacelor de invatdmant in predarea disciplinelor
Roboticd/Mecatronica.

d. Integrarea resurselor digitale in procesul de predare—invatare—evaluare.
5. Strategii didactice.

a. Structura si componentele strategiei didactice;

b. Elaborarea strategiilor didactice pentru lectii;

c. Corelarea metodelor, mijloacelor si formelor de organizare a activitatii elevilor.
6. Evaluarea rezultatelor scolare.

a. Rolul, functiile si formele evaluarii (initiald, formativa, sumativa);

b. Metode si instrumente de evaluare;

c. Testul docimologic;

d. Tipologia itemilor: obiectivi, semiobiectivi si subiectivi.
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